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1│臺南場近期農機研發成果彙編│ 1

　本場農業機械研究室主要以農業機械改良利用及農業設施技術改進

為主。配合區域性農業生產環境需求，加速開發、引進或改良各種農

業機械，並致力於農業生產自動化與精密設施栽培機械科技的研發，促

進農業全面機械化、自動化及智能化，協助產業順利轉型升級。歷年

來在田間作業機械方面先後完成南改型履帶式落花生聯合收穫機、

履帶式玉米聯合收穫機、落花生機械化栽培一貫作業體系建立、

乘座式旱作田間管理作業機、甘藍收穫機、乘座式水稻直播機、

築畦塑膠布鋪設機、大宗蔬菜園多用途作業機械、綠肥作物翻耕動

力圓盤耙、多功能築畦塑膠布鋪設機、畦面塑膠布回收機、蘆筍老根

盤更新、中耕施肥機、電動履帶高空作業車、大蒜種植機、大蒜採收

機、土壤蒸汽消毒機之研發與應用推廣。

在採後處理機械先後完成洋香瓜清洗分級機、蓄冰式果蔬預冷機、根莖類及葉

菜類蔬菜清洗機、落花生鮮莢清洗一貫作業機械、種子用蒜頭剝瓣機、蒜瓣去

膜機、大蒜磨根機、芋頭去粗皮切塊機、菱角清洗選別機、青花菜分切機、批

次式芒果削皮機等之研發與應用推廣。

在農業生產自動化與精密設施栽培管理方面完成芽菜生產工廠自動化、苗

箱清洗消毒機、果園自動化灌溉系統、食用豆苗綠化管理設施、水稻育苗中心

搬運自動化作業機具、田間節水灌溉作業自動化機械、穴盤蔬菜機械化與自動

化栽培、蔬果嫁接系統、蝴蝶蘭栽培精準盆灌系統等之研發與應用推廣。

在廢棄物資源化利用機械方面完成廚餘快速發酵再生處理機、農產品廢棄

物快速再生處理系統、鳳梨殘株粉碎機等之研發與應用推廣。建立魚菜共生的

生產體系，朝向發展都市農園及節約水資源邁進。

目前除致力設施生產精準管理自動監控系統、短期葉菜生產自動化作業系

統、葉菜類田間移植機、電動農機等之研發，本場也配合休耕農地活化機械化

需求加強主要進口替代作物如硬質玉米、甜玉米、胡麻等採收機械之引進或開

發。由於開發機械項目眾多且部分項目年代久遠，不克一一詳述，僅就近期開

發之機械進行說明如下。
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大
蒜
種
植
機

大蒜為臺灣重要辛香料作物，國產大蒜相較於進口大蒜風味

佳香氣濃郁的特點，平均種植面積約4,500公頃，而全臺大蒜產量
達45,000公噸，國內市場需求極大，主產區位於雲林縣，莿桐、
元長、東勢、四湖等地皆有種植面積平均超過4千公頃，占總面積
9成以上。大蒜生產體系除去可通用的整地、施肥、田間管理機械
外，種植及收穫長期仰賴人工，目前面臨人口老化、雇工不易的

困境。

但國內大蒜因農民耕作習慣、水土氣候環境及前後期作田區

輪作配置等因素，種植規格多樣化。據調查田間種植方式從雲林

縣四湖地區之1畦2行至彰化縣伸港鄉、雲林縣莿桐鄉之1畦8行，
畦溝距自90∼140公分都有，種植規格多樣是產業機械化一大挑
戰，目前農民多採用1畦2行或3行的種植方式。傳統大蒜種植作業
每公頃平均約需30人 ⁄日，相當耗時，鑒於農友對於種蒜機械化之
需求，臺南區農業改良場於110年開發完成附掛式大蒜播種機，希

望能紓解大蒜種植人力不足及降低生產成本。

傳統大蒜於種植時要求蒜種須為基部

向下、芽尖向上進行種植作業，種植

深度以5∼7公分為佳，以平躺種植
亦可完成種植，但最忌諱上下顛倒情

形。相較於平躺作業，蒜瓣以直

Ý
	附

掛
式

大

蒜
種

植機
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立種植可縮短出芽時間，因芽點不須轉換方向生長，母瓣可以保留較多養

分以供生長之需。雖直立種植方法較佳，但蒜瓣只要種植時間控制得當，

平躺種植與直立種植收穫產量並無差異。

大蒜種植機開發作業要求以作業速度快、作業能量大、蒜瓣種植樣態

需蒜尖不能朝下種植及蒜瓣損傷率低、出芽率高為設計目標。大蒜種植機

以1畦3行為主模式，以夾取式取蒜種，大幅提高單粒播種精確度，減少缺
播率，改裝浮動式接地輪可調整種植深度，可配合不同地區種植深度要

求，一次完成開溝、種植、覆土及鎮壓，並可選用不同行數機型以配合當

地適用之種植規格。

本場完成開發附掛式大蒜種植機，大蒜種植機性能與蒜瓣大小、作業

速度及田間整地完整度有關係。經田間反復測驗後，附掛式大蒜種植機作

業能力為每小時可種植0.07∼0.12公頃，夾取式取蒜瓣機構適合蒜瓣寬度1
公分以上之蒜瓣，建議種植時選用篩選過之蒜種。因可一次完成開溝、種

植、覆土及鎮壓作業，於種植前田區僅需完整進行整地作業即可。對照人

工播種每人每天僅可種植0.03∼0.04公頃，人機比約為18倍。本場於110年
完成機構設計，並取得新型專利 (M619649)，已於111年2月15日技轉予富
國農業資材。

Ý	附掛式大蒜種植機種植情形

Ý	附掛式大蒜種植機種植後成果
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大蒜為臺灣重要農產品之一，而大蒜生產體系除去可通用的

整地、施肥、田間管理機械外，種植及收穫長期為仰賴人工。現

今大蒜種植已完成機械開發，並推廣民間使用，而收穫機研發部

分雖在農業部及民間共同努力下，市面上有少許機型可供選擇，

但目前各型收穫機仍有各自的優缺點。

與開發種植機面臨問題相同，國內大蒜因農民耕作習慣、水

土氣候環境及前後期作田區輪作配置等因素，種植規格多樣化，

同樣是收穫機械化一大挑戰，目前最多農民採用的方式為1畦2行
或3行。傳統大蒜收穫作業多使用機械輔助方式進行收穫作業，是
以採收地下球莖為收穫模式，首先以大蒜切根機進行斷根作業，

除去鬆土外也切斷蒜頭根部，使蒜頭進行初步脫水作業，再以人

工進行拔出、剪除根莖，同時進行收集裝袋作業，不但辛勞且作

業速度慢，傳統大蒜收穫作業每公頃平均約需30人 ⁄日，為相當耗
時之作業，且大蒜收穫適期僅約1個月，如收穫期遇梅雨，將會縮

短可作業期間，加劇人工缺乏問題造成損失。鑒於農友對

於大蒜收穫機械化之需求，本場於112年開發完成大蒜
挖掘式收穫機，希望能紓解大蒜人力不

足及降低生產成本。

大蒜挖掘式收穫機開發以能大量

作業、大蒜收穫率高以及大蒜受

損率低為設計目標，借鏡日本

大蒜收穫流程，設計開發適合

臺灣產業規格之1畦3行大蒜挖
掘式收穫機。以挖掘式收穫機

械為原型，開發2型收穫模式機械，
分別二段型及一貫型機型，主要機

臺由鏟收篩土部及集裝部所構成，

二段型機型需搭配大蒜切葉機一同進行

大蒜收穫，一貫型機型則整合大蒜切葉機，增加莖葉

Ý
	大

蒜
挖

掘

式
收

穫機
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切除部。以挖掘方式進行大蒜收穫作業，不受限種植規格，以1畦3行之對應挖掘
機型下，不限制種植行間距。對於植株狀態要求低，具有較長收穫適用期，即大

蒜至葉部乾枯還可適用挖掘式收穫機械，適合臺灣習慣收穫較為成熟之大蒜，惟

大蒜挖掘式收穫機對土質要求高，目前測試發現沙質土區域，其帶土率最低可於

5%以下，但隨土質黏性越高，即土壤結塊程度越高，其帶土率也越高。

本場完成開發大蒜挖掘式收穫機，具有3行式及4行式機型，大蒜挖掘式收
穫機性能與土質及田間整地完整度有關係。經田間反復測驗後，大蒜挖掘式收

穫機作業能力為每小時約可收穫0.5分地，於沙質土區域，其帶土率最低可於5%
以下，可完成斷根、鬆土、收穫及集裝作業。對照人工播種每人每天僅可收穫

0.03∼0.04公頃，人機比約為6倍。本場於111年完成機構設計，並取得新型專利 
(M619649)，已於111年2月15日技轉予富國農業資材。

Ý	大蒜挖掘式收穫機之二段型機型搭配大蒜

切葉機作業後成果

Û	大蒜挖掘式收穫機收穫後成果

大蒜挖掘式收穫機收穫情形
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大蒜為臺灣飲食中不可或缺的辛香料作物，以大片黑、和美

蒜及印尼早生為臺灣主要種植之蒜頭品種。大蒜內含有大蒜素

(Allicins) 及多種微量礦物質與維生素。除了可以拌入料理外，大
蒜亦可作蒜片、糖漬等多種食用方式，發酵後的黑大蒜也具有多

種保健成分。

目前臺灣大蒜販售主要模式為蒜農或盤商收穫蒜頭後，經過

乾燥作業，以蒜球或蒜瓣於市場上販售，據調查日本大蒜於乾燥

完成出貨包裝時有進行大蒜修整磨根作業，以符合日本市場販售

標準。大蒜整修根部可以提高產品價值，清潔後的大蒜根部也較

不易躲藏儲藏害蟲，進而延長蒜球保存時間，臺灣經過磨根後蒜

球多用於蒜頭禮盒，少數最作為黑大蒜食品加工原料。目前國內

大蒜根部清除作業是以人工用剪刀剪除大蒜根部，乾燥後大蒜根

部基座堅硬緊實，對手腕負擔非常大，長期下來恐產生手部肌肉

傷害，甚至有部分農民嘗試以手持電鑽加上磨砂球去除的危險作

法，以剪刀剪除根部大約每人每日20公斤，相當耗費人工。本場
為改善及輔助大蒜磨根作業，降低作業勞工傷

害，增加作業效率，研發小型

安全之大蒜磨根機。
Ý
	大

蒜
磨

根
機

作
業

情形，平均9.28秒完成1顆蒜球
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 大蒜磨根機開發目標為作業安全、
損失低、作業效率高，利用25W電動馬達
作為動力源，藉由傳動連接桿、軸承、齒

輪、傳動皮帶等機構，進行機臺緊縮配置

設計，以達到微型、輕巧化。利用動力傳

動，帶動金屬磨頭，有效去除乾燥後大蒜

基座多餘資材，提升大蒜商品價值。傳動

連接桿設計可擴充多組作業區，增加機臺

可擴充能力，保留擴充成多作業區。設計

彈性安全護板以保護作業時操作人員手部

安全，彈性設計保留半人工靈活修整的優

點，於磨蒜球時可適時以安全護板作為蒜

球施力及改變修整方向的依靠。

經測試本機臺於馬達轉速為1,500 rpm
時即達到最高磨削速度，平均每顆蒜球約

須9.28秒完成作業，估計每小時可修整約
360顆蒜頭，作業速度約可達20公斤／小時
以上。本場於110年完成機構設計，並取
得新型專利 (M613522)，並已於111年1月
10日與3月25日技轉予冠群精密社及和興
農機有限公司。

Ý	大蒜磨根機切削後成品漂亮完整，目前作業速度約可達20公斤∕小時以上

Ý	彈性安全護板可保護作業時操作人員手部安全

Ý	調速馬達可依大蒜乾燥程度調整馬達轉速
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花
菜
分
切
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青花菜為冬季常見蔬菜，而分切後的青花菜在急速冷凍後可

保存1年以上，為高營養價值及方便料理之食材，且冷凍後能常年
穩定供應出貨，可利用冬季種植分切後保存以供夏季使用，目前

全國學校營養午餐及便當團膳業者皆大量採用，惟國產量不足，

每年皆須仰賴進口大量冷凍青花菜供市場需求。據進口資料顯示

近5年冷凍青花菜每年平均進口量近6,000公噸，國內臺灣青花菜
盛產高峰正逢春節時期，生鮮青花菜採收後鮮度劣化快速，在分

切人力短缺來不及冷凍處理下，可能會造成大量損失及影響冷凍

產品品質。本場配合國產替代進口政策推動，研發連續式青花菜

分切機，並針對臺灣冷凍蔬果廠需求，致力於機臺商品化，達到

產業鏈省工效益。

青花菜分切機以輸送裝置、分切暨分離機構及小花細切機構

組成，分切暨分離機構可同時分切小花及分離菜芯，利用其弧切

刀座，下切分離花莖及小花，於切完同時分離撥桿動作，達到菜

芯分離的功能，搭配輸送帶可供連續作業，小花細切機構以直切

刀下切進行加工，可將部分花莖較長之青花菜品種進行細切

作業，其控制系統亦可自動辨識置放盤狀態及偵錯，搭配輸

送裝置後可供產線進行連續輸送作業。

Ý	青花菜分切機作業情形
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青花菜分切機精簡設計具有高作業效率及低製造成本的優點，經測試每分鐘最

高可分切30顆以上，相較傳統人工手切不僅能節省6∼7人，機械耗損率5%以下。
青花菜分切機切削完成度隨品種不同而有所差異，適合小花莖長、分支集中的青花

菜。藉由青花菜分切機可擴大冷凍蔬果廠加乘青花菜產業鏈規模，讓此產業永續發

展無後顧之憂。本場於105年完成機構設計，並取得新型專利 (M526814)，已於106
年5月4日技轉予誌曄實業社。

Û	分切機實際產業應用，截切後小花修整

Þ	傳統人工分切作業情形

青花菜分切機

機械設計動作

青花菜以輸送帶

移至定點

切刀夾口張開 切刀夾口下移 切刀夾口關閉，

切斷主花莖，

揮離桿分離主花莖

1 2 3 4
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批
次
式
芒
果
削
皮
機

果樹產業中鮮果採後之加工成果乾或果汁冰品，往往需要仰

賴人工進行果粒削皮，以芒果為例，雖芒果以鮮食為主，但仍有

製作果乾及加工品的需求，可是在人口老化及缺工影響下，使處

理速度緩慢，處理不及的鮮果往往面臨果肉品質劣化的風險，存

放不當可能導致果實腐敗，影響加工成品品質之食品衛生及安

全。且削皮時作業人員手部需要持續翻轉果粒，果皮及剛削出的

果肉可能反復接觸交互汙染而滋生細菌。臺南區農業改良場為改

善及輔助果實削皮作業安全性，降低作業勞動，增加作業效率及

提高食品安全，研發批次式削皮機。

批次式削皮機採用批次式的架構，批次放入果實，多組式削

皮機構具有自動夾持機構及削皮模組，僅需人工放置果實於夾持

座上，批次式削皮機主要由自動進料夾爪、動力削皮刀模組、升

降動作單元及夾持轉動機構組成，可進行自動夾取、固定中心

後，自動進行削皮作業，並將削皮後果實送出，完成一貫化削皮

流程，可完全取代手工削皮作業，機臺動力削皮刀模組

為利用氣壓缸連桿，將動力旋轉刀貼合於果皮上，

並以升降動作單元帶動多組動力削皮

刀模組，進行果實削皮作業。批次

式削皮機設計以110V電力及氣壓進
行機體運行操作控制，觸控式面板可

方便操作人員確認機臺狀況。

Ý
	批

次
式

削

皮
機

之動力削皮刀模組操作
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本機設計著重於旋轉動力刀具

的動力削皮刀模組設計，使用動力

刀具來進行果粒削皮。透過氣壓控

制刀桿壓合力、調整上升速度及插

立轉速相互調整及搭配，目前已建

立不同芒果熟度下的刀桿壓合力的

組合搭配範圍，使批次削皮時縱使

果形熟度有差異，依然能保持高削

皮面積良率。

本機以四座式商品機為例，每

分鐘可削皮12∼16顆果粒，可節省
人力5∼7人。亦可針對廠商量產需
求性，可進一步擴充成六座獨立削

皮模組，效能可增加約1.5倍。可
降低臺灣芒果乾、冷凍芒果丁、冰

品果汁產業人力成本，並且可衍生

應用到各式果類削皮，例如文旦削

皮。本場於109年完成機構設計，並
取得發明專利 (I693911) ，已於109
年6月1日技轉予鋕曄實業社。

Ý	批次式削皮機推廣參展情形

Ý	傳統人工作業情形

批次式削皮機

作業後成果
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電
動
履
帶
式
高
空
作
業
車

果樹生產上需要進行修剪、嫁接、疏果、套袋及採收等作

業，傳統農友藉由攀爬或樓梯達成果樹高部位的工作，在作業途

中，可能因地勢、重心偏歪、作業疲勞或不注意等原因，常導致

跌落意外。果樹作業使用的高空作業車，操作時停滯待機占比相

當高，使用傳統引擎作為動力，往往因怠速產生多餘廢氣，且能

源於怠速上造成不必要的消耗。臺南區農業改良場為改善及輔助

果樹作業安全性，降低作業勞工傷害，增加作業效率，研發電動

履帶式高空作業車。 

電動履帶式高空作業車開發目標為作業安全、節能、高效，

利用雙顆1,400W電動馬達獨立驅動雙邊履帶，直接對單邊履帶行
走控制，可達到原地迴轉移動靈活，另外電動馬達所具有的轉速

可漸進調變控制，能使底盤緩和且穩定的移動，亦能降低吊桿上

面作業台的劇烈搖晃，操作控制部分亦無需切換排檔，簡化操作

困難。舉升部分設計四連桿舉升臂機構，利用油壓缸控制舉升臂

動作，提供穩定舉升力量。機臺利用電腦模擬計算及實機比對驗

證，此高空作業車可在負載120公斤、舉升高度2.8公尺且傾斜角
度20°以內，保證其姿態安全，在充飽電力的情況下可連續行走4
小時以上 (不包含停歇時間)。

Ý	電動履帶式高空作業車
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高空作業車應用於果樹採收、修剪、疏梢及

套袋等作業，可較傳統攀爬或架梯作業方式提高

效率50%以上，且隨作業高度增加，其提升之工
作效率更高，利用機具輔助田間作業，可減少架

梯攀爬及移動的時間，並可降低採收及套袋時果

實不慎掉落及按壓損耗，可提升果樹高空作業的

省工、安全性。相較於傳統引擎動力式高空作業

車，更實現綠能且無油臭，亦達到更安全及平

穩。馬達驅動亦方便車輛控制器之可分離遙控，

使機臺在登上搬運車或跨越高危險坡地時，人員

不需乘坐其上。本場於109年完成機構設計，並
取得新型專利 (M596224)，已於110年4月5日技轉
予郡野實業有限公司。

Ý	電動履帶式高空作業車舉升高度達2.8公尺

Ý	電動履帶式高空作業車果園操作情形

傳統人工

作業情形
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組
合
式
魚
菜
共
生
裝
置

室
內
型

魚菜共生系統的原理係將養殖物排放至水中的排廢物，經硝

化作用後由作物吸收，藉由作物將水淨化後再回收當作新的養殖

用水，因而提高了水的利用效率，是一種低耗能並對環境友善的

生產方式。如能控制合適的放養密度，適量的投餌餵食並配合季

節選擇作物，以及適時適量的補充作物所需的養分，則此系統實

為一種能同時達到節能、省水、省肥的生產系統。魚菜共生是養

殖、作物栽培及微生物高度整合的系統，使各系統保持在準平衡

狀態，是維持魚菜共生系統運轉首要之務。

本場開發室內型組合式魚菜共生裝置的組成構件，包含有主

體框架、栽培槽、養殖槽、植物燈燈源、過濾箱及抽水泵浦。其

中栽培槽配置於該機架的上方，用以栽種植栽。養殖槽配置於栽

培槽下方，用以養殖魚類。燈源選用特殊波長之植物燈配置於栽

培槽上方，用以對植栽進行光照，促進生長。過濾箱用以對養殖

物的排泄物及水中雜質加以聚集方便排放，內部同時設置生化濾

材，提高硝化反應效率。抽水泵浦用以抽取養殖槽內的養殖水，

經過過濾箱後流入栽培槽內，植物根系吸收水

中營養鹽同時淨化水質。當栽培

槽內的水位到達設定高度，

透過虹吸排水裝置再導入

Ý
	室

內
型

組
合

式
魚

菜共生系統  (臺南醫院新化分院展
示

)
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養殖箱內。虹吸排水裝置主要是利用流體力學的虹吸作用，進行自動週期性的淹灌及排水，能達

到潮汐式的水位控制，確保植物的根圈有足夠的營養鹽和空氣，也能使介質保持濕潤，並讓硝化

菌繁衍。本場於108年完成機構設計，並取得新型專利 (M573566)。

本裝置同時具有裝飾、觀賞、療癒等功能，經不斷的試驗改進已達實用階段，具備容易維

護、操作簡單的特性，因此可應用作為社區、學校生態教學的教材，因應未來銀髮照護產業的需

求，本裝置能提供不需要大量體力負荷的活動體驗，如藉由養魚、種菜促進肢體協調、減緩失智

老化、調節情緒。既能休閒、保健、又能兼顧醫療、養生。

本技術之結構設計，於實際應用上具有下列的優點及功效：

一、植物燈源高度可隨植栽生長狀態而調整，避免光照不足或超過。

二、主體框架可拆解、組合，方便搬運。

三、培菌裝置為抽換式配置，可方便清理生化濾材，以提高硝化反應效率。

四、栽培槽水循環率約30∼40分鐘。抽水泵浦啟動後，水流經特殊設計流路之過濾箱、無溶解性
之雜污自動沉降至過濾器底部，只要適時打開旁管的閥門，使雜污水流出，並無其他維護需

求，具低維護、維護成本低的功能。

Ý	室內型組合式魚菜共生系統立體圖 Ý	室內型組合式魚菜共生系統水循環示意圖
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自
走
式
土
壤
蒸
汽
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近年來許多農地長期連續使用，導致連作障礙影響作物生

長。無論土傳性病蟲害或土壤理化性質劣化問題，現行防治方法

均有不足之處。土壤蒸汽消毒不僅能減少殺菌劑、殺蟲劑及殺草

劑的施用，且利用物理方法無化學藥劑殘留問題，能降低農藥對

環境的污染問題，且可提高作物產量及品質。相較於其他土壤處

理方法，蒸汽處理消毒在短時間內即可獲得防治成效。本場配合

產業需求已完成「自走式土壤蒸汽消毒機」研發，作業機臺採用

電力驅動無空氣汙染，適合在溫室內進行作業。本技術可應用於

降低土傳性病蟲害、殺滅雜草種籽及改善連作障礙。

自走式蒸汽消毒機由履帶式行走載台、遮罩式蒸汽釘床、控

制單元及蓄電池所組成。履帶式行走載台由龍門式車架、履帶驅

動組及直流馬達減速機組成。蒸汽釘床由不銹鋼遮罩、蒸汽管道

及管針所組成。控制單元由無線遙控模組及配電盤組成。蒸汽釘

床附掛於龍門車架下方，由電動推桿進行升降控制，當抵達消毒

作業位置時，蒸汽釘床藉由自重及電動推桿向下施力壓入畦面，

接妥蒸汽管後即可進行消毒作業。蒸汽釘管插入土層深處

釋放蒸汽，蒸汽侷限在遮罩內不易逸散而能使土層快速

升溫。完成定點消毒後，控制電動推桿

向上即可將蒸汽釘床向上拉升，再控

制載台行走一個釘床長度，並重複下

壓釘床、導通蒸汽、拉升釘床，即可逐

步完成消毒作業。

蒸氣釘床

Ý
	土

壤
蒸

汽

消
毒

作業
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土壤蒸汽消毒能將有害的植物病原族群降到最低，留下耐熱性的微生物，同時

亦可殺死地下害蟲、微生物及雜草種子，因而減少或甚至不用殺蟲劑及殺草劑，降

低農藥對環境生態的影響。蒸汽消毒後土壤溫度降至常溫就可以進行種植，相較於

其他方法更具時效上的優勢。本場利用蒸汽鍋爐產生105℃蒸汽於田區進行試驗，持
續供應蒸汽10分鐘後停供，測得深度10公分土壤1分鐘內可升溫至75℃。停供蒸汽30
分鐘後土溫仍可維持在75℃以上，降至常溫 (25℃) 約需8∼9小時。透過管針進行土
壤蒸汽消毒時，蒸汽從土壤深層排出，可確保深層土壤消毒效果，蒸汽向水平及垂

直滲透，使土壤溫度快速升溫並均勻分布，同時藉由土壤的低熱傳導性獲得較長的

保溫效果。藉此，以每次燻蒸10分鐘的方式，亦可使土壤升溫至75℃以上並保持30
分鐘以上，達到土壤消毒的條件。燻蒸後進行土壤取樣檢驗線蟲數量及試驗後觀察

雜草萌芽狀況，結果顯示殺滅根瘤線蟲及雜草種子均具良好成效。

設施內機具長時間發動引擎作業，容易因空氣汙染影響人體健康。因此近年來

對於採用電力驅動的機具逐漸受到青睞。本場開發電動自走式蒸汽消毒機，除解決

人力搬運問題外，無空氣污染及噪音，適合在溫室內作業。本技術採用密封式遮罩

能減少蒸汽逸散並使熱力侷限在遮罩內。利用蒸汽釘管從深層導入蒸汽，能使土壤

快速升溫並於停供蒸汽後藉土壤保溫維持溫度提高消毒效果，同時減少蒸汽供應量

降低燃料成本。本場於111年完成機構設計，並取得新型專利 (M621923)，並已於111
年6月10日技轉予谷林科技股份有限公司。

Ý	自走式土壤蒸汽消毒機

Ü	蒸汽消毒示意圖




